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Preambulo

A presente Norma (EN 81-1:1998/A2:2004) foi elaborada pelo Comité Técnico CEN TC 10 “Lifs, escalators
and moving walks " cujo secretariado é assegurado pela AFNOR.

A esta emenda a Norma Europeia EN 81-1:1998 deve ser atribuido o estatuto de Norma Nacional, seja por
publicacdo de texto idéntico, seja por adopgdo, o mais tardar em Abril de 2005 e as normas nacionais
divergentes devem ser anuladas 0 mais tardar em Abril de 2005.

Esta Norma Europeia foi elaborada no &mbito de um mandato atribuido ao CEN pela Comissdo Europeia e
pela Associacdo Europeia do Comércio Livre, e suporta os requisitos essenciais da(s) Directiva(s) da UE.

Para a relacdo com a(s) Directiva(s) UE, veja-se 0 Anexo ZA, informativo, que faz parte integrante do
presente documento.

De acordo com o Regulamento Interno do CEN/CENELEC, a presente Norma deve ser implementada pelos
organismos nacionais de normalizagio dos seguintes paises: Alemanha, Austria, Bélgica, Chipre, Dinamarca,
Espanha, Eslovaquia, Eslovénia, Estonia, Finlandia, Franca, Grécia, Hungria, Irlanda, Islandia, Italia,
Letdnia, Lituania, Luxemburgo, Malta, Noruega, Paises Baixos, Poldnia, Portugal, Reino Unido, Republica
Checa, Suécia e Suica.

A norma EN 81-1:1998 requer casas de maquinas e de rodas. A moderna tecnologia permite que as maquinas
e seus equipamentos associados sejam colocados na caixa, na cabina ou em armarios.Para garantir a
seguranca em funcionamento normal, manutencéo e inspec¢do, sao necessarias prescri¢des que ndo sdo ainda
descritas nesta norma.

Esta Emenda contempla as precaucgdes adicionais necessarias pela substituicdo de texto relevante da
EN 81-1:1998 ou pela adi¢do de novas sec¢des, como mencionado.
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0 Introducéo

0.3.15 O texto desta seccdo é substituido pelo seguinte:

Para garantir o correcto funcionamento do equipamento no(s) local(ais) de maquinaria, i.e. tendo em
consideragdo o calor dissipado pelo equipamento, assume-se que a temperatura ambiente no(s) local (ais) de
maquinaria se mantém entre +5 °C e +40 °C.

0.3.16 E adicionada a secco seguinte:
Os caminhos de acesso as areas de trabalho sdo adequadamente iluminados (ver 0.2.5).
0.3.17 E adicionada a secgéo seguinte:

Os caminhos de passagem minimos previstos pela regulamentacdo dos edificios ndo podem ser obstruidos
por portas/al¢capbes do ascensor abertos e/ou quaisquer meios de proteccdo das areas de trabalho no exterior
da caixa, quando instaladas de acordo com as instru¢des de manutencdo (ver 0.2.5).

0.3.18 E adicionada a sec¢do seguinte:

Quando mais de uma pessoa se encontra a trabalhar em simultdneo num ascensor, sdo assegurados meios de
comunicacao adequados entre essas pessoas.
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3 Definicdes
Sé&o adicionadas as seguintes definicoes:
Magquinaria (machinery) (machinerie) (Triebwerk und Steuerung)

Equipamento habitualmente colocado na casa de maquinas: armario(s) para o quadro de manobra e para o
sistema de traccdo, maquina do ascensor, interruptor(es) principal(ais) e meios para as operacdes de socorro.

Local de maquinaria (machinery space) (emplacement de machinerie) (Aufstellungsort von Triebwerk und
Steuerung)

Local(ais) no interior ou no exterior da caixa no(s) qual(ais) esta colocada toda ou parte da maquinaria.
Local de rodas (pulley space) (emplacement de poulies) (Aufstellungsort von Seilrollen)

Local(ais) no interior ou no exterior da caixa no(s) qual(ais) estdo colocadas as rodas.

5 Caixa

5.3.3 Resisténcia do tecto
O texto desta seccdo é substituido pelo seguinte:

Na&o obstante as prescricdes de 6.3.2 e/ou 6.7.1.1, no caso de guias suspensas 0s pontos de suspensdo devem
ser capazes de suportar, pelo menos, as cargas e 0s esfor¢os indicados em G.5.1.

6 Casa de maquinas e de rodas

A totalidade da seccdo 6 é substituida pelo seguinte:

6 Locais de maquinaria e de rodas

6.1 DisposicOes gerais

A magquinaria e as rodas devem encontrar-se nos locais de maquinaria e de rodas. Estes locais e as areas de
trabalho que lhes estdo associadas devem ser acessiveis. Devem ser tomadas disposi¢cdes para s6 permitir o
acesso aos locais a pessoas autorizadas (manutencdo, inspec¢do e manobra de socorro). Estes locais e as
areas de trabalho associadas devem estar convenientemente protegidas dos factores ambientais a ter em
conta, e devem ser tomadas disposi¢des para serem disponibilizadas areas convenientes para os trabalhos de
manutencao/inspec¢do e de manobras de socorro. Ver 0.2.2, 0.2.5.e 0.3.3.

Ver o Anexo O.
6.2 Acessos

6.2.1 Os caminhos de acesso contiguos a uma porta/alcapdo de acesso aos locais de maquinaria e de rodas
devem ser:

a) correctamente iluminados por dispositivo(s) eléctrico(s) instalados permanentemente;

b) facilmente utilizaveis em completa seguranca em todas as circunstancias e sem necessitar de passagem
por um local privado.
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6.2.2 Deve ser assegurado as pessoas 0 acesso com toda a seguranca aos locais de maquinaria e de rodas. De
preferéncia, este acesso deve efectuar-se totalmente por escadas. Se ndo é possivel a instalagdo de escadas,
podem utilizar-se escadas de mao satisfazendo os seguintes requisitos:

a) 0 acesso ao local de maquinaria e de rodas ndo deve localizar-se a mais de 4 m acima do patamar
acessivel por escada;

b) asescadas de mdo devem estar fixadas ao acesso de modo a ndo poderem ser retiradas;

c) as escadas de mao excedendo 1,5 m de altura devem, na posicgdo de utilizagdo, formar com a horizontal
um angulo entre 65° e 75° e ndo devem poder escorregar ou voltar-se;

d) alargura util da escada de méo deve ser, pelo menos, 0,35 m, a profundidade dos degraus, pelo menos,
25 mm e, no caso de escada vertical, a distdncia entre barras e a parede atras da escada ndo deve ser
inferior a 0,15 m. Os degraus devem estar dimensionados para uma carga de 1500 N;

e) achegada ao extremo superior da escada deve encontrar-se, ao alcance da méo, pelo menos um apoio de
mao;

f)  deve estar impedido o risco de queda duma altura superior & da escada, numa distancia horizontal de 1,5
m a sua volta.

6.3 Maquinaria na casa de maquinas
6.3.1 Disposigdes gerais

6.3.1.1 Quando as maquinas dos ascensores e 0s equipamentos que lhes estdo associados estdo instalados na
casa de maquinas, esta deve possuir paredes cheias, tecto, pavimento e porta e/ou algapao.

As casas de maquinas ndo devem ser destinadas a outras utilizagdes além das relativas aos ascensores. N&o
devem conter canalizagdes, cabos ou dispositivos estranhos ao servigo do ascensor.

Admite-se, todavia, que estes locais contenham:
a) maquinas de monta-cargas ou de escadas mecanicas;

b) equipamento utilizado para a sua climatizag&o ou aquecimento, com exclusdo de aquecimento por vapor
ou agua quente sob pressao;

c) detectores ou instalacfes fixas de extingcdo de incéndios, com temperatura de funcionamento elevada,
apropriadas para material eléctrico, estaveis no tempo e convenientemente protegidas contra acgdes
mecanicas acidentais.

6.3.1.2 A roda de traccdo pode ser instalada na caixa, desde que:

a) 0s exames e 0S ensaios e as operacfes de manutencdo possam ser realizadas a partir da casa de
maquinas;

b) as aberturas entre a casa de maquinas e a caixa sejam 0 mais pequenas possivel.

6.3.2 Resisténcia mecanica, natureza do pavimento

6.3.2.1 As casas de maquinas devem ser construidas de modo a suportar as cargas e as forgas a que possam
normalmente estar submetidas.
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Devem ser de materiais duraveis, ndo favorecendo a criacdo de poeiras.

6.3.2.2 O pavimento das casas de maquinas deve ser de material anti-derrapante, por exemplo, betdo alisado
a colher ou chapa estriada.

6.3.3 Dimensoes

6.3.3.1 As dimensfes das casas de maquinas devem ser suficientes para permitir trabalhar facilmente e com
toda a seguranga nos equipamentos, especialmente os equipamentos eléctricos.

Em particular, deve estar prevista, pelo menos, uma altura livre de 2 m e:

a) uma area livre horizontal a frente dos quadros de manobra e dos armarios. Esta area é definida da
seguinte forma:

1) profundidade de, pelo menos, 0,70 m medida a partir da superficie exterior das tampas dos
quadros ou armarios;

2) largura, o maior dos seguintes valores, 0,50 m ou a largura total do quadro ou armario.

b) uma éarea livre horizontal minima de 0,50 m x 0,60 m para a manutencdo e a inspecgdo das partes em
movimento onde necessério e, se for o caso, a manobra manual de socorro (12.5.1).

6.3.3.2 A altura livre de circulacéo néo deve ser inferior a 1,80 m.

Os acessos as areas livres mencionadas em 6.3.3.1 devem ter uma largura minima de 0,50 m. Este valor pode
reduzir-se a 0,40 m nas areas em que ndo existam 6rgdos em movimento.

Por altura util de circulagdo entende-se a altura, abaixo das vigas estruturais do tecto, medida a partir do
nivel de circulacéo.

6.3.3.3 Acima das partes rotativas da maquina, deve existir um volume livre com uma altura minima de
0,30 m.

6.3.3.4 Quando a casa de maquinas tem varios niveis de servico com desniveis superiores a 0,50 m, devem
colocar-se degraus ou escadas e parapeitos.

6.3.3.5 Quando o pavimento da casa de maquinas tem espacos ocos com profundidade superior a 0,50 m e
largura inferior a 0,50 m ou quaisquer canaliza¢ctes, devem estar cobertos.

6.3.4 Portas e alcapdes

6.3.4.1 As portas de acesso devem ter uma largura minima de 0,60 m e uma altura minima de 1,80 m. N&o
devem abrir-se para dentro.

6.3.4.2 Os alcapOes para acesso de pessoas devem ter uma passagem livre minima de 0,80 m x 0,80 m e
serem contrabalangados.

Todos os alcap8es, quando fechados, devem poder suportar, sem deformacdo permanente, em qualquer local
duas pessoas, cada uma equivalente a 1000 N sobre uma superficie de 0,20 m x 0,20 m.
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Os alcapdes ndo devem abrir-se para baixo, salvo se estdo ligados a escadas escamotedveis. Se estdo
montados com charneiras, estas devem ser do tipo fixo.

Quando um algapdo esta aberto, devem tomar-se precaugdes para evitar a queda de pessoas (parapeitos, por
exemplo).

6.3.4.3 As portas ou alcapdes devem ter fechadura com chave, que permita a abertura sem chave do lado de
dentro.

Alcapdes servindo s6 para acesso do equipamento podem ser encravados apenas do interior.

6.3.5 Outras aberturas

As dimensdes das aberturas, conforme a funcdo que asseguram, nos macicos € no pavimento devem ser
reduzidas ao minimo.

Para evitar o perigo de queda de objectos pelas aberturas situadas sobre a caixa e pelas canalizagdes
eléctricas, devem utilizar-se bordaduras ultrapassando no minimo em 50 mm 0s maci¢os ou 0 pavimento.

6.3.6 Ventilacao

As casas de maquinas devem ser convenientemente ventiladas. Deve ter-se em consideracéo o caso da caixa
ser ventilada através da casa de maquinas. O ar viciado proveniente de locais estranhos ao ascensor ndo deve
ser extraido directamente pela casa de maquinas. A ventilacdo deve ser tal que os motores, a aparelhagem
bem como as canaliza¢des eléctricas, etc., estejam tdo satisfatoriamente quanto possivel ao abrigo de poeiras,
vapores nocivos e humidade.

6.3.7 lluminacéo e tomadas de corrente

A iluminacdo eléctrica das casas de maquinas deve ser instalada permanentemente e garantir, no minimo,
uma intensidade de iluminag&o de 200 lux no pavimento. A instalacdo de iluminacéo eléctrica deve satisfazer
as prescricdes de 13.6.1.

Um interruptor colocado no interior, perto do(s) acesso(s) e a uma altura apropriada, deve permitir comandar
a iluminacéo do local.

Deve prever-se, pelo menos, uma tomada de corrente (13.6.2).
6.3.8 Manuseamento do equipamento
Para permitir a elevacdo de material pesado (ver 0.2.5 e 0.3.14) devem instalar-se, no tecto ou em vigas da

casa de maquinas e convenientemente localizados, um ou varios suportes metalicos ou ganchos, com
indicacdo da carga admissivel (15.4.5).

6.4 Maquinaria no interior da caixa
6.4.1 Disposigdes gerais

6.4.1.1 Os suportes da maquinaria e as areas de trabalho no interior da caixa devem ser construidos de modo
a suportar as cargas e os esforgos a que possam normalmente estar sujeitos.
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6.4.1.2 No caso de caixas parcialmente fechadas no exterior de edificios a maquinaria deve estar
adequadamente protegida contra as influéncias das condi¢fes ambientais.

6.4.1.3 A altura livre para circulagdo no interior da caixa e deslocacdo de uma area de trabalho para outra ndo
deve ser inferior a 1,80 m.

6.4.2 Dimensodes das areas de trabalho no interior da caixa

6.4.2.1 As dimensdes das areas de trabalho na maquinaria no interior da caixa devem ser suficientes para
permitir trabalhar facilmente e com toda a seguranga no equipamento.

Em particular, deve estar prevista, pelo menos uma altura livre de 2 m nas areas de trabalho, e:

a) uma area livre horizontal de pelo menos 0,50 m x 0,60 m para manutencdo e inspeccdo dos
equipamentos onde tal é necessario;

b) uma érea livre horizontal a frente dos quadros de manobra e dos armarios, definida do seguinte modo:

1) profundidade de, pelo menos, 0,70 m medida a partir da superficie exterior das tampas dos quadros
ou armarios;

2) largura, o maior dos seguintes valores, 0,50 m ou a largura total do quadro ou armario.

6.4.2.2 Acima das partes rotativas ndo protegidas da maquina, deve existir um volume livre, com uma altura
de pelo menos 0,30 m. Se a distancia for inferior a 0,30 m deve ser prevista uma protec¢do satisfazendo as
prescri¢es de 9.7.1a).

Ver também 5.7.1.1 e 5.7.2.2.
6.4.3 Areas de trabalho na cabina ou no tecto da cabina

6.4.3.1 Quando o trabalho de manutencéo/inspecc¢do na maquinaria deve ser efectuado a partir do interior da
cabina ou do tecto da cabina e qualquer movimento incontrolado ou inesperado da cabina resultante da
manutencao/inspec¢do pode ser perigoso para pessoas, aplica-se o seguinte:

a) um dispositivo mecénico deve impedir qualquer movimento perigoso da cabina;

b) um dispositivo eléctrico de seguranca satisfazendo as prescri¢des de 14.1.2 deve impedir qualquer
movimento da cabina, excepto se o dispositivo mecanico estiver em posicdo de inactivo;

€) quando este dispositivo se encontra em posicdo de activo, deve ser possivel efectuar o trabalho de
manutencdo e abandonar a area de trabalho em seguranga.

6.4.3.2 Os dispositivos necessarios para a operacdo de emergéncia e para 0s ensaios dindmicos (tais como o
ensaio de travagem, ensaio de aderéncia, ensaio de para-quedas, ensaio dos amortecedores ou 0s ensaios dos
meios de proteccdo contra a velocidade excessiva da cabina na subida) devem ser concebidos para que
possam ser efectuados a partir do exterior da caixa satisfazendo as prescrigdes de 6.6.

6.4.3.3 Se existem portas e/ou postigos nas paredes da cabina, devem:
a) ter dimensdes suficientes para que o trabalho requerido possa ser efectuado através da porta/postigo;

b) ser tdo pequenas quanto possivel para evitar a queda para a caixa;
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f)

néo abrir para o exterior da cabina;
dispor de fechadura operada por chave, permitindo ser fechada e encravada sem chave;

dispor de um dispositivo eléctrico de seguranca satisfazendo as prescricdes de 14.1.2, controlando a
posicdo de fechada;

ser cheias e satisfazer as prescri¢fes relativas a resisténcia mecanica iguais as estabelecidas para as
paredes da cabina.

6.4.3.4 Quando é necessario deslocar a cabina a partir do seu interior com a porta/postigo aberta, aplica-se o

seguinte:

a) um dispositivo de comando de inspecc¢do satisfazendo as prescri¢cGes de 14.2.1.3 deve estar disponivel
junto da porta/postigo;

b) o dispositivo de comando de inspeccdo na cabina deve tornar inoperante o dispositivo eléctrico de
seguranca satisfazendo as prescricdes de 6.4.3.3 €);

¢) o dispositivo de comando de inspec¢do na cabina sé deve ser acessivel a pessoas autorizadas e instalado
de modo que ndo seja possivel ser utilizado para deslocar a cabina a partir do tecto colocando-o, por
exemplo, atras da porta/postigo de inspeccao;

d) se a dimensdo menor da abertura excede 0,20 m, a distancia livre horizontal entre o bordo exterior da

abertura na parede da cabina e o equipamento instalado na caixa em frente desta abertura deve ser, pelo
menos, 0,30 m.

6.4.4 Areas de trabalho no poco

6.4.4.1 Quando a manutencdo ou inspec¢do da maquinaria deve ser efectuada a partir do poco e este trabalho
requer que a cabina se movimente, ou € susceptivel resultar um incontrolado ou inesperado movimento da
cabina, aplica-se o seguinte:

a)

b)

d)

€)

f)

um dispositivo instalado permanentemente deve ser provido para parar a cabina mecanicamente com
qualquer carga até a carga nominal e a qualquer velocidade até a velocidade nominal para criar uma
distancia livre de, pelo menos, 2 m entre o pavimento da area de trabalho e as partes mais baixas da
cabina, excluindo as mencionadas em 5.7.3.3 b) 1) e 2). A desaceleracdo dos dispositivos mecanicos,
com excepc¢do dos para- quedas, ndo deve exceder a dos amortecedores;

o dispositivo mecanico deve ser capaz de manter a cabina parada;
o dispositivo mecanico pode ser actuado manual ou automaticamente;

deve estar disponivel no pogo um dispositivo de comando de manobra de inspeccdo satisfazendo as
prescricOes de 14.2.1.3 quando é necessario mover a cabina a partir do pogo;

a abertura de uma porta de acesso ao pogo por utilizagdo de uma chave deve ser controlada por um
dispositivo eléctrico de seguranca satisfazendo as prescri¢oes de 14.1.2, impedindo qualquer movimento
posterior do ascensor. O movimento s6 deve ser possivel nas condi¢des indicadas em g), a seguir;

qualquer movimento da cabina deve ser impedido por meio de um dispositivo eléctrico de seguranca
satisfazendo as prescri¢fes de 14.1.2, excepto se o dispositivo mecénico se encontra na posi¢cdo de
inactivo;
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g) quando o dispositivo mecéanico esta na posicdo de activo controlado por um dispositivo eléctrico de
seguranca satisfazendo as prescri¢Bes de 14.1.2, 0 movimento da cabina por traccéo eléctrica sé deve ser
possivel por meio de um comando de manobra de inspeccao.

h) a reposicdo do ascensor em servico normal s6 deve ser efectuada por actuacdo de um dispositivo
eléctrico de reposicdo colocado no exterior da caixa e acessivel somente a pessoas autorizadas, por
exemplo, no interior de um armario fechado.

6.4.4.2 Quando a cabina se encontra na posicao referida em 6.4.4.1 a), deve ser possivel abandonar a éarea de
trabalho em seguranca.

6.4.4.3 Os dispositivos necessarios para a manobra de emergéncia e para 0s ensaios dindmicos (tais como
ensaio do travao, ensaio de aderéncia, ensaio do para-quedas, ensaio dos amortecedores ou ensaio dos meios
de proteccdo contra a velocidade excessiva em subida) devem ser concebidos de modo a que possam ser
actuados a partir do exterior da caixa satisfazendo as prescri¢des de 6.6.

6.4.5 Areas de trabalho numa plataforma

6.4.5.1 Quando a manutenc¢do ou inspec¢do da maquinaria é feita a partir de uma plataforma, esta deve ser:
a) instalada permanentemente; e

b) retractil se esta colocada no percurso da cabina ou do contrapeso/massa de equilibrio.

6.4.5.2 Quando a manutencdo ou inspecgdo é feita a partir de uma plataforma colocada no percurso da
cabina, do contrapeso ou da massa de equilibrio:

a) a cabina deve ser mantida parada pela actuacdo de um dispositivo mecanico satisfazendo as prescri¢cdes
de 6.4.3.1a) e b); ou

b) quando é necessario deslocar a cabina, o percurso desta deve ser limitado por batentes moéveis de modo
gue a cabina seja parada:

— pelo menos, 2 m acima da plataforma se a cabina se desloca em descida no sentido da plataforma;

— abaixo da plataforma satisfazendo as prescri¢des de 5.7.1.1 b), ¢) e d) se a cabina se desloca em
subida no sentido da plataforma.

6.4.5.3 A plataforma deve:

a) ser capaz de suportar em qualquer local, sem deformacdo permanente, duas pessoas, cada uma
equivalente a 1000 N sobre uma superficie de 0,20 m x 0,20 m. Se é previsto a plataforma ser utilizada
para 0 manuseamento de equipamento pesado as suas dimensdes devem té-lo em consideragdo e a
plataforma deve ter uma resisténcia mecénica de modo a suportar as cargas e os esforcos previstos (ver
6.4.10);

b) possuir uma balaustrada satisfazendo as prescri¢6es de 8.13.3;
C) possuir meios que assegurem:
1) o desnivel entre o pavimento da plataforma e o nivel do acesso ndo ser superior a 0,50 m;

2) nao ser possivel passar uma esfera de diametro 0,15 m por qualquer folga entre a plataforma e a
porta de acesso;
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3) qualquer folga medida horizontalmente entre o painel da porta de patamar totalmente aberto e
0 bordo da plataforma ndo deve exceder 0,15 m, excepto se foram tomadas medidas
adicionais para evitar a queda na caixa.

6.4.5.4 Adicionalmente a 6.4.5.3 qualquer plataforma retractil deve:

a) possuir um dispositivo eléctrico de seguranga satisfazendo as prescrigdes de 14.1.2, controlando a
posicao de totalmente recolhida;

b) possuir meios para a colocar ou retirar da posi¢ao de trabalho. Esta operagdo deve ser possivel efectuar a
partir do poco ou por meios localizados no exterior da caixa e acessiveis apenas a pessoas autorizadas.

Se 0 acesso a plataforma ndo € por uma porta de patamar, a abertura da porta de acesso deve ser impossivel
guando a plataforma n&do se encontra na sua posicao de trabalho, ou em alternativa, deve possuir meios para
evitar que as pessoas possam cair na caixa.

6.4.5.5 No caso de 6.4.5.2 b), os batentes mdveis devem ser actuados automaticamente quando a plataforma
esta descida. Os batentes devem possuir:

a) amortecedores satisfazendo as prescri¢des de 10.3 e 10.4;

b) um dispositivo eléctrico de seguranca satisfazendo as prescri¢es de 14.1.2, que apenas permita o
movimento da cabina se os batentes se encontram na posicdo de completamente recolhidos;

c) um dispositivo eléctrico de seguranca satisfazendo as prescri¢des de 14.1.2, que apenas permita o
movimento da cabina com a plataforma na posicdo de baixada se os batentes se encontram na
posicdo de completamente estendidos.

6.4.5.6 Quando for necessario deslocar a cabina a partir da plataforma, nesta deve encontrar-se disponivel
para utilizacdo um comando de inspeccéo satisfazendo as prescrigdes de 14.2.1.3.

Quando o(s) batente(s) mével(is) esta(do) na posicdo de activo(s), ndo deve ser possivel 0 movimento da
cabina por tracgdo eléctrica a ndo ser por actuacao do(s) comando(s) de inspeccao.

6.4.5.7 Os dispositivos necessarios para a operacdo de socorro e ensaios dindmicos (tais como ensaio de
travao, ensaio de aderéncia, ensaio do amortecedor, ensaio do para-quedas ou ensaio dos meios de proteccao
contra a velocidade excessiva da cabina em subida) devem ser concebidos para serem actuados a partir do
exterior da caixa satisfazendo as prescri¢Ges de 6.6.

6.4.6 Areas de trabalho no exterior da caixa

Quando a maquinaria se encontra na caixa e € previsto a manutencao/inspec¢do ser realizada a partir do
exterior da caixa, em derrogacdo a 6.1, as areas de trabalho, satisfazendo as prescri¢Ges de 6.3.3.1 € 6.3.3.2,
podem ser no exterior da caixa. O acesso a este equipamento apenas deve ser possivel por uma porta/algapéo
satisfazendo as prescri¢des de 6.4.7.2.
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6.4.7 Portas e alcapdes

6.4.7.1 As areas de trabalho no interior da caixa devem ser acessiveis por portas nas paredes da caixa. As
portas devem ser portas de patamar ou portas satisfazendo o0s requisitos a seguir descritos. Estas portas
devem:

a) ter pelo menos 0,60 m de largura e pelo menos 1,80 m de altura;

b) n&o abrir para o interior da caixa;

c) ter fechadura com chave, permitindo o posterior fecho e o encravamento sem chave;
d) poder ser abertas do interior da caixa sem chave, mesmo quando encravadas;

e) possuir um dispositivo eléctrico de seguranca satisfazendo as prescri¢des de 14.1.2, controlando a posi¢éo
de fecho;

f) ser cheias satisfazendo as mesmas prescri¢des de resisténcia mecéanica das portas de patamar e satisfazer
0s regulamentos relevantes para a proteccao de incéndio relativos aos edificios.

6.4.7.2 O acesso & maquinaria instalada no interior da caixa a partir de uma area de trabalho no exterior da
caixa, deve:

a) ter dimensdes suficientes para permitir a execugéo do trabalho necessério através de uma porta/al¢apéo;
b) ser tdo pequena quanto possivel para evitar a queda para a caixa;

C) n&o abrir para o interior da caixa;

d) ter fechadura com chave, permitindo o posterior fecho e o encravamento sem chave;

e) possuir um dispositivo eléctrico de seguranca satisfazendo as prescricbes de 14.1.2, controlando a
posicao de fecho;

f)  ser cheias satisfazendo as mesmas prescri¢des de resisténcia mecénica das portas de patamar e satisfazer
o0s regulamentos relevantes para a proteccao de incéndio relativos aos edificios.

6.4.8 Ventilacéo

Os locais da maquinaria devem ser convenientemente ventilados. O equipamento eléctrico da maquinaria
deve ser protegido tanto quanto possivel das poeiras, vapores nocivos e humidades.

6.4.9 lluminacé&o e tomadas de corrente

As éareas de trabalho e os locais de maquinaria devem dispor de iluminacdo eléctrica instalada
permanentemente garantindo, no minimo, uma intensidade de iluminacdo de 200 lux no pavimento. A
instalacdo de iluminacdo eléctrica deve satisfazer as prescri¢fes de 13.6.1.

NOTA: A instalacdo da iluminagdo pode fazer parte da instalacéo de iluminacéo da caixa.

Um interruptor acessivel unicamente a pessoas autorizadas, colocado perto do(s) ponto(s) de acesso as areas
de trabalho, a uma altura apropriada, deve permitir comandar a iluminagéo das &reas e locais.

Deve prever-se para cada area de trabalho, pelo menos, uma tomada de corrente (13.6.2) em local
apropriado.



NP
EN 81-1:2000/A2
2007

p. 17 de 36

6.4.10 Manuseamento do equipamento

Para permitir a elevacdo de material pesado (ver 0.2.5 e 0.3.14) devem instalar-se, nos locais de maquinaria,
convenientemente localizados, um ou varios suportes metalicos ou ganchos, com indicacdo da carga
admissivel (15.4.5).

6.5 Maquinaria no exterior da caixa

6.5.1 DisposicOes gerais

Os locais de maquinaria no exterior da caixa e ndo localizados numa casa de maquinas separada devem ser
construidos de modo a suportar as cargas e 0s esforgcos a que possam estar sujeitos.

6.5.2 Armario da maquinaria

6.5.2.1 A maquinaria de um ascensor deve ser colocada no interior de um armario que ndo deve ser destinado
a outras utilizacdes além das relativas aos ascensores. Nao deve conter canalizagdes, cabos ou dispositivos
estranhos ao servi¢co do ascensor.

6.5.2.2 O armario da maquinaria deve ter paredes, pavimento, tecto e portas cheios.

As Unicas aberturas admitidas séo:

a) aberturas de ventilacéo;

b) aberturas necesséarias para o funcionamento do ascensor, entre a caixa e 0 armario da maquinaria;

c) aberturas de evacuacdo de gases e fumos em caso de incéndio.

Estas aberturas quando acessiveis a pessoas ndo autorizadas devem satisfazer as seguintes prescricdes:
a) proteccdo contra contactos com zonas perigosas satisfazendo a norma EN 294:1992, Quadro 5, e

b) grau de proteccdo de, pelo menos, IP 2XD contra contacto com equipamento eléctrico.

6.5.2.3 A(s) porta(s) deve(m):
a) ter dimensdes suficientes para que o trabalho necessario possa ser efectuado através da porta;
b) n&o abrir para o interior do armério;

c) ter fechadura com chave, permitindo o posterior fecho e o encravamento sem chave.

6.5.3 Area de trabalho

A area de trabalho em frente do arméario da maquinaria deve satisfazer as prescri¢des de 6.4.2.

6.5.4 Ventilacao

O armario da maquinaria deve ser convenientemente ventilado. A maquinaria deve ser protegida tanto
guanto possivel das poeiras, vapores nocivos e humidades.
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6.5.5 lluminacé&o e tomadas de corrente

O interior do armario da maquinaria deve dispor de iluminacdo eléctrica instalada permanentemente, no
minimo, com uma intensidade de iluminacdo de 200 lux no pavimento. A instalacdo de iluminagdo eléctrica
deve satisfazer as prescri¢fes de 13.6.1.

Um interruptor colocado no interior do armério perto da(s) porta(s), a uma altura apropriada, deve permitir
comandar a iluminagdo do armério.

Deve prever-se, pelo menos, uma tomada de corrente (13.6.2).
6.6 Dispositivos para as operacdes de socorro e de ensaio

6.6.1 Nos casos de 6.4.3, 6.4.4 e 6.4.5 os dispositivos necessarios para operacfes de socorro e de ensaio
devem ser instalados em quadro(s) adequado(s) para proceder, a partir do exterior da caixa, a todas as
operacdes de socorro e qualquer ensaio dindmico necessario do ascensor. Este(s) quadro(s) s6 deve(m) ser
acessivel(eis) a pessoas autorizadas. Tais condigdes sdo também aplicaveis para a manutencao guando o(s)
procedimento(s) de manutengdo requere(m) que a cabina se movimente e o trabalho ndo pode ser efectuado
em seguranga a partir das areas de trabalho destinadas para o efeito no interior da caixa.

Se os dispositivos de manobra de socorro e de ensaios ndo se encontram protegidos no interior de um
armario de magquinaria, devem ser fechados em invélucros adequados, que:

a) ndo abram para o interior da caixa;

b) tenham fechadura com chave, permitindo o posterior fecho e o encravamento sem chave.

6.6.2 O(s) quadro(s) deve(m) proporcionar o seguinte:

a) dispositivos de operacdo de socorro satisfazendo as prescri¢des de 12.5, conjuntamente com um sistema
de comunicagéo satisfazendo as prescricdes de 14.2.3.4;

b) equipamento de controlo que permita proceder aos ensaios dinamicos (6.4.3.2, 6.4.4.3, 6.4.5.7);
c) observacdo directa da maquina ou de dispositivos dando a indicagéo de:

— sentido do movimento da cabina;

— chegada a uma zona de desencravamento;

— velocidade da cabina do ascensor.

6.6.3 Os dispositivos no(s) quadro(s) devem ser iluminados por iluminacdo eléctrica instalada
permanentemente com uma intensidade de, pelo menos, 50 lux medidos no dispositivo.

Um interruptor colocado no quadro ou préximo dele deve comandar a iluminacéo do(s) quadro(s).
O circuito eléctrico de alimentacdo da iluminacéo deve satisfazer as prescri¢cdes de 13.6.1.

6.6.4 O(s) quadro(s) para as operagOes de socorro e de ensaios sO deve(m) ser instalado(s) quando se
encontra disponivel uma area de trabalho satisfazendo as prescri¢des de 6.3.3.1.
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6.7 Construcéo e equipamento dos locais de rodas

6.7.1 Casas de rodas

As rodas no exterior da caixa devem ser localizadas numa casa de rodas.
6.7.1.1 Resisténcia mecanica, natureza do pavimento

6.7.1.1.1 As casas de rodas devem ser construidas de modo a suportar as cargas e 0s esfor¢os a que possam
normalmente estar submetidas.

Devem ser de materiais duraveis, ndo favorecendo a criagdo de poeiras.

6.7.1.1.2 O pavimento das casas de rodas deve ser de material anti-derrapante, por exemplo, betdo alisado a
colher ou chapa estriada.

6.7.1.2 Dimensoes

6.7.1.2.1 As dimensdes da casa de rodas devem ser suficientes para permitir ao pessoal de manutencéo
alcancar todos os 6rgédos facilmente e com toda a seguranca.

Aplicam-se as prescri¢des de 6.3.3.1b) e 6.3.3.2, frases 2 e 3.
6.7.1.2.2 A altura Gtil ndo deve ser inferior a 1,50 m.
6.7.1.2.3 Acima das rodas deve existir um volume livre com uma altura minima de 0,30 m.

6.7.1.2.4 Se existem na casa de rodas guadros de manobra e armarios, aplicam-se a este local as prescri¢des
de 6.3.3.1€6.3.3.2.

6.7.1.3 Portas e alcapdes

6.7.1.3.1 As portas de acesso devem ter uma largura minima de 0,60 m e uma altura minima de 1,40 m. Néo
devem abrir-se para o interior da casa de rodas.

6.7.1.3.2 Os alcapdes para acesso de pessoas devem ter uma passagem livre minima de 0,80 m x 0,80 m e
serem contrabalancados.

Todos os alcap@es, quando fechados, devem poder suportar, sem deformacao permanente, em qualquer local
duas pessoas, cada uma equivalente a 1000 N sobre uma superficie de 0,20 m x 0,20 m.

Os alcapdes ndo devem abrir-se para baixo, salvo se estdo ligados a escadas escamotedveis. Se estdo
montados com charneiras, estas devem ser de tipo fixo.

Quando um algapdo esta aberto, devem tomar-se precaugdes para evitar a queda de pessoas (parapeitos, por
exemplo).
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6.7.1.3.3 As portas ou alcapdes devem ter fechadura com chave, que permita a abertura sem chave pelo lado
de dentro.

6.7.1.4 Outras aberturas

As dimensdes das aberturas, conforme a fungdo que asseguram, nos macigos e no pavimento, devem ser
reduzidas ao minimo.

Para evitar o perigo de queda de objectos pelas aberturas situadas sobre a caixa e pelas canalizagGes
eléctricas, devem utilizar-se bordaduras ultrapassando no minimo 50 mm 0s macigos ou o0 pavimento.

6.7.1.5 Dispositivo de paragem

Deve instalar-se na casa de rodas, perto do(s) acesso(s) um dispositivo de paragem satisfazendo 14.2.2 e
15.4.4,

6.7.1.6 Temperatura

Se hé risco de congelamento ou condensagfes nas casas de rodas, devem tomar-se precaugdes para proteger
0 equipamento.

Se na casa de rodas existem equipamentos eléctricos, a temperatura ambiente deve ser andloga a da casa de
maquinas.

6.7.1.7 lluminacéo e tomadas de corrente

A iluminagdo eléctrica da casa de rodas deve ser instalada permanentemente e garantir, no minimo, uma
intensidade de iluminacdo de 100 lux na(s) roda(s). A instalacdo desta iluminacéo eléctrica deve satisfazer as
prescricdes de 13.6.1.

Um interruptor colocado no interior, perto do acesso e a uma altura apropriada, deve permitir comandar a
iluminacéo do local.

Deve prever-se, pelo menos, uma tomada de corrente satisfazendo 13.6.2. Ver também 6.7.1.2.4.

Se existem quadros de manobra e armarios na casa de rodas, aplicam-se as prescri¢des de 6.3.7.

6.7.2 Rodas na caixa

As rodas de desvio podem estar instaladas no topo superior da caixa na condic¢éo de serem colocadas fora da
projeccao do tecto da cabina e as operagfes de inspec¢do, de ensaio e de manutencao se efectuarem em total
seguranca a partir do tecto da cabina, do interior da cabina (6.4.3) de uma plataforma (6.4.5) ou do exterior
da caixa.

Contudo, uma roda de desvio, de simples ou duplo enrolamento, pode ser instalada sobre o tecto da cabina
para desviar para o contrapeso, desde que 0 seu veio possa ser alcancado em total seguranca a partir do tecto
da cabina ou de uma plataforma (6.4.5).
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12 Maquina
12.5 Manobra de socorro

12.5.1 O texto desta seccdo € substituido pelo seguinte:

Quando o esfor¢o manual necessario para deslocar, no sentido de subida, a cabina com a sua carga nominal,
ndo ultrapassa os 400 N, a maquina deve possuir um dispositivo de manobra de socorro manual, que permita
levar a cabina a um patamar. Se o dispositivo para deslocar a cabina pode ser accionado pelo movimento da
cabina, entdo deve ser um volante liso sem raios.

12.5.1.1 O texto desta sec¢do é substituido pelo seguinte:

Se o dispositivo for amovivel, deve encontrar-se num local acessivel no local de maquinas. Deve estar
convenientemente referenciado se houver risco de engano relativamente a maguina a que pertence.

Se o dispositivo é amovivel ou pode ser retirado da maquina, deve ser actuado um dispositivo eléctrico de
seguranca satisfazendo as prescricdes de 14.1.2 o mais tardar quando o dispositivo esta a ser montado na
maquina.

12.5.1.2 O texto desta seccdo € substituido pelo seguinte:

Deve ser possivel controlar facilmente quando a cabina se encontra numa zona de desencravamento. Este
controlo pode fazer-se por meio de marcas nos cabos de suspensdo ou no cabo do limitador de velocidade.
Ver também 6.6.2 c).

12.5.2 O texto desta sec¢do é substituido pelo seguinte:

Quando o esforco definido em 12.5.1 for superior a 400 N, deve prever-se uma manobra eléctrica de socorro
satisfazendo as prescricdes de 14.2.1.4.

Este dispositivo deve ser colocado no local de maquinaria adequado:
- casa de maquinas (6.3);
- armario de magquinaria (6.5.2); ou

- no(s) quadro(s) de socorro e de ensaios (6.6).

13 Instalacéao e aparelhagem eléctricas
13.1 DisposicOes gerais
13.1.2 O texto desta sec¢do é substituido pelo seguinte:

Nos locais de méaquinas e de rodas deve ser prevista uma proteccdo do equipamento eléctrico contra
contactos directos por involucros que apresentem, pelo menos, um grau de protec¢do IP 2X.
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13.4 Interruptores principais

13.4.1 O texto desta seccdo é substituido pelo seguinte:

Cada ascensor deve possuir um interruptor principal capaz de cortar todos os condutores activos de
alimentacdo do ascensor. Este interruptor deve estar dimensionado para a intensidade mais elevada
admissivel nas condi¢Ges normais de utilizacdo do ascensor.

13.4.1.1 Este interruptor ndo deve cortar os circuitos que alimentam:

a)
b)
c)
d)
e)
f)

a iluminacgéo da cabina e a ventilagdo, se houver;

a tomada de corrente sobre o tecto da cabina;

a iluminacdo da maquinaria e dos locais de rodas;

a tomada de corrente na maquinaria e no local de rodas e no pogo;
a iluminacéo da caixa;

o dispositivo de pedido de socorro.

13.4.1.2 Este interruptor deve localizar-se:

a)
b)

c)

na casa de maquinas, quando existe;

guando ndo existe casa de maquinas, no gquadro de manobra, excepto se 0 quadro esta instalado na
caixa, ou

quando o quadro de manobra é instalado na caixa, no(s) quadro(s) de socorro e de ensaios (6.6). Se o
quadro de socorro é separado do quadro de ensaios, o interruptor deve estar no quadro de socorro.

Se o interruptor principal ndo for facilmente acessivel do quadro de manobra, este deve possuir um
interruptor-disjuntor satisfazendo as prescrigdes de 13.4.2.

13.6 lluminacé&o e tomadas de corrente

13.6.1 O texto desta seccdo é substituido pelo seguinte:

A alimentagdo eléctrica da iluminacdo de cabina, da caixa e dos locais de maquinaria e de rodas e do(s)
quadro(s) de socorro e de ensaios (6.6) deve ser independente da alimentacdo da maquina, quer venha de
uma outra canalizagdo, quer seja ligada sobre a que alimenta a maquina a montante do interruptor principal
ou dos interruptores principais previstos em 13.4.

13.6.2 O texto desta seccéo é substituido pelo seguinte:

A alimentacéo das tomadas de corrente previstas sobre o tecto da cabina nos locais de maquinaria e de rodas
e no poco deve ser assegurada pelos circuitos citados em 13.6.1.

Estas tomadas de corrente devem ser:

a) do tipo 2P + PE, 250 V, alimentadas directamente, ou
b) alimentadas a muito baixa tensdo de seguranca (SELV) segundo CENELEC HD 384.4.41 S2:1996,

seccao 411.
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A utilizacéo destas tomadas de corrente ndo implica que o cabo tenha uma seccdo correspondente a corrente
nominal da tomada de corrente. A seccdo dos condutores pode ser inferior, se os condutores forem
correctamente protegidos contra as sobre intensidades.

13.6.3 Corte dos circuitos de iluminacéo e de alimentacédo das tomadas de corrente

13.6.3.2 O texto desta seccdo é substituido pelo seguinte:

Um interruptor ou dispositivo equivalente deve estar colocado nos locais de maquinaria, perto do(s) seu(s)
acesso(s) para permitir o corte da alimentagdo da iluminagdo. Ver também 6.3.7, 6.4.9 e 6.5.5.

Para a iluminacgéo da caixa, os interruptores (ou dispositivos equivalentes) devem estar colocados no poco e
junto do interruptor principal de tal forma que a iluminacdo da caixa possa ser comandada de um ou outro
local.

14 Proteccdo contra defeitos electricos; comandos; prioridades
14.2 Comandos

14.2.1.3 Comando da manobra de inspeccéo
O texto desta sec¢do é substituido pelo seguinte:

A fim de facilitar as operagdes de inspeccdo e de manutengéo, deve estar instalado um dispositivo de
comando facilmente acessivel no tecto da cabina.

A colocacdo em servi¢o do comando de inspec¢do deve fazer-se por meio de um comutador (comutador de
inspeccdo) que deve satisfazer as prescrigdes para dispositivos eléctricos de seguranca (14.1.2)

Este comutador deve ser bi-estavel e deve estar protegido contra qualquer accdo involuntaria.

Devem ser cumpridas as seguintes condic@es, em simultaneo:

a) aligacdo da manobra de inspeccdo deve neutralizar:
1) os comandos de marcha normal, incluindo o de quaisquer portas de funcionamento automatico;
2) amanobra eléctrica de socorro (14.2.1.4);
3) amanobra de colocacdo ao piso (14.2.1.5).

A reposicdo em marcha normal do ascensor s6 deve efectuar-se por nova ac¢do sobre o comutador de
inspeccdo.

Se os dispositivos de comutacdo utilizados para esta neutralizagcdo nao sdo contactos de seguranca solidarios
com a ligagdo do comutador de inspecgdo, devem ser tomadas medidas para impedir qualquer movimento
involuntario da cabina quando do aparecimento no circuito de um dos defeitos previstos em 14.1.1.1;

b) a marcha da cabina deve ficar subordinada a uma pressdo continua num botéo protegido contra qualquer
accdo involuntéria e com o sentido de marcha claramente indicado;

c) o comando de manobra de inspecgdo deve incluir um dispositivo de paragem satisfazendo as prescrigdes
de 14.2.2;

d) o deslocamento da cabina ndo pode ser efectuado a uma velocidade superior a 0,63 m/s;

e) as posi¢cdes extremas em funcionamento normal ndo devem ser ultrapassadas;



NP
EN 81-1:2000/A2
2007

p. 24 de 36

f) o funcionamento do ascensor deve permanecer sob o controlo dos dispositivos de seguranca.

No comando de manobra de inspeccdo podem igualmente existir interruptores especiais, protegidos contra
gualquer acc¢do involuntaria, permitindo o comando do mecanismo de accionamento das portas a partir do
tecto da cabina.

Um dispositivo de comando secundario pode ser colocado na cabina no caso de 6.4.3.4, no pogo no caso de
6.4.4.1 ou numa plataforma no caso de 6.4.5.6.

Quando séo instalados dois comandos de manobra de inspec¢do, um sistema de encravamento deve assegurar
0 seguinte:

a) se um comando de manobra de inspeccdo é comutado para “INSPECCAQ”, o ascensor pode ser
deslocado por actuacéo nos botdes de pressdo nesse comando de manobra de inspeccao;

b) se mais de um comando de manobra de inspecgio se encontra comutado para “INSPECCAQO™:
1) ndo deve ser possivel movimentar a cabina a partir de qualquer um deles, ou

2) deve ser possivel movimentar a cabina quando os botfes de pressdo em ambos os comandos de
manobra de inspeccédo séo actuados simultaneamente (ver 0.3.18).

N&o devem ser instalados mais de dois comandos de manobra de inspeccéo.

14.2.1.4 Comando da manobra eléctrica de socorro
O texto desta sec¢do € substituido pelo seguinte:

Se € requerida uma manobra eléctrica de socorro satisfazendo as prescri¢des de 12.5.2, deve ser instalado um
comutador de manobra de socorro satisfazendo as prescricdes de 14.1.2. A alimentacdo da maquina deve
fazer-se através da rede de alimentacdo normal de for¢a motriz ou por uma fonte de energia de emergéncia,
se existir.

Devem ser simultaneamente cumpridas as seguintes condices:

a) a ligacdo do comutador de manobra eléctrica de socorro deve permitir o comando do movimento da
cabina por uma presséo continua em botdes protegidos contra qualquer acgdo involuntaria. O sentido do
movimento deve estar claramente indicado;

b) apds ligagdo do comutador de manobra eléctrica de socorro, devem ficar impedidos quaisquer
movimentos da cabina desde que ndo controlados por este comutador;

O funcionamento da manobra eléctrica de socorro deve ser neutralizado pela ligacdo da manobra de
inspeccao.

c) o comutador da manobra eléctrica de socorro deve tornar inoperante, por ele proprio ou por outro
comutador eléctrico de seguranca satisfazendo as prescri¢cdes de 14.1.2, os seguintes dispositivos
eléctricos:

1) os instalados no para-quedas, segundo 9.8.8;
2) osdo limitador de velocidade, segundo 9.9.11.1 e 9.9.11.2;

3) os instalados no dispositivo de proteccdo contra a velocidade excessiva da cabina na subida, segundo
9.10.5;

4) os instalados nos amortecedores, segundo 10.4.3.4;
5) os dispositivos de fim de curso de seguranga, segundo 10.5;
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d) o comutador de manobra eléctrica de socorro e 0s seus botdes de pressdo devem ser colocados de modo
gue, a0 manobréa-los, se possa observar a maquina directamente ou por dispositivos de visualizacdo (6.6.2

c);

e) o deslocamento da cabina ndo deve efectuar-se a uma velocidade superior a 0,63 m/s.
14.2.2 Dispositivos de paragem

14.2.2.1 O texto desta sec¢do é substituido pelo seguinte:

Deve ser instalado um dispositivo de paragem que imobilize e mantenha fora de servico o ascensor,
incluindo as portas de funcionamento automatico:

a) no poco do ascensor (5.7.3.4 a));
b) no local das rodas (6.7.1.5);

€) no tecto da cabina (8.15) numa posicdo facilmente acessivel e no maximo a 1 m do acesso para o pessoal
de inspeccdo e manutencdo. Este dispositivo pode ser o que esta colocado junto do comando de manobra de
inspecc¢do se este ndo esta colocado a mais de 1 m do acesso;

d) no comando de manobra de inspeccdo (14.2.1.3.c));

e) na cabina dos ascensores com manobra de colocacdo ao piso (14.2.1.5 i)). Este dispositivo de paragem
deve estar colocado no méaximo a 1 m da entrada utilizada para a manobra de colocacao ao piso e claramente
identificado (15.2.3.1);

f) na maquina do ascensor, excepto se houver um interruptor principal ou outro dispositivo de paragem perto,
directamente acessivel em distancia ndo superiora 1 m;

g) no(s) quadro(s) de ensaios (6.6), excepto se houver um interruptor principal ou outro dispositivo de
paragem perto, directamente acessivel em distancia ndo superior a 1 m.

14.2.3 Dispositivo de pedido de socorro

14.2.3.4 O texto desta seccdo € substituido pelo seguinte:

Um sistema de comunicacdo, ou dispositivo semelhante, alimentado pela fonte de alimentacdo de socorro
referida em 8.17.4, deve ser instalado entre a cabina e o local a partir do qual a operacdo de socorro é

accionada, se o curso do ascensor é superior a 30 m ou se uma comunicacgdo vocal directa entre os dois locais
ndo é possivel.

15 Avisos, marcagoes e instrucdes de manobra

15.4 Casas de maquinas e de rodas
O titulo é substituido pelo seguinte:

15.4 Locais de maquinas e de rodas

15.4.1 Uma placa contendo pelo menos a seguinte inscri¢ao:

“Maquinaria de Ascensor - Perigo
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Acesso interdito a pessoas ndo autorizadas”

deve ser afixada no exterior das portas ou alcapfes de acesso aos locais de maquinas e de rodas (excluindo
portas de patamar e portas de socorro e quadros de ensaios).

No caso de alcapdes, uma placa sempre visivel para quem os utilizar deve indicar:

“Perigo de queda — Fechar o alcapdo”

15.4.3 O texto desta seccdo é substituido pelo seguinte:

Devem ser afixadas na casa de maquinas (6.3), no armario de maquinaria (6.5.2) ou no(s) quadro(s) de
socorro e de ensaios (6.6), instrugdes pormenorizadas a ter em atencdo no caso de paragem intempestiva,
especialmente as destinadas a utilizacdo do dispositivo de manobra manual de socorro ou da manobra
eléctrica de socorro e da chave de desencravamento das portas de patamar.

15.4.5 O texto desta seccdo é substituido pelo seguinte:
A carga méaxima admissivel deve estar indicada nos suportes ou ganchos (ver 6.3.8 e 6.4.10).

E adicionada a seguinte secgo:
15.4.6 A carga maxima admissivel deve estar indicada na plataforma (ver 6.4.5.3).
15.5 Caixa

15.5.1 O texto desta seccdo é substituido pelo seguinte:

Na face exterior da caixa, perto das portas de acesso ou de inspecgdo (excepto portas de patamar) deve
afixar-se uma placa com a indicacéo:

*“Caixa de ascensor — Perigo de queda

Acesso interdito a pessoas ndo autorizadas”

15.5.4 E adicionada a seguinte secgao:

No caso de:

— uma plataforma retractil (6.4.5) e/ou de batentes moveis (6.4.5.2 b)),
— ou dispositivo mecanico accionado manualmente (6.4.3.1, 6.4.4.1),

deve(m) ser afixado(s) aviso(s) claro(s) em local(is) apropriado(s) da caixa dando as necessarias instrugdes
para utilizacdo.



NP
EN 81-1:2000/A2
2007

p. 27 de 36

16 Exames — Ensaios — Registos - Manutencgéao
16.3 Informacéo fornecida pelo instalador

16.3.1 Utilizacéo normal
O texto desta sec¢do é substituido pelo seguinte:

O manual de instrugdes deve conter a informagéo necesséria relativa a utilizacdo normal do ascensor e a
operacéo de desencarceramento de socorro, especialmente no que respeita a:

a) necessidade de manter encravadas as portas de acesso aos locais de maquinaria e de rodas;
b) carga e descarga em total seguranca;

C) precaucOes a tomar em ascensores em caixa parcialmente fechada (5.2.1.2 d));

d) ocorréncias necessitando da intervengdo de uma pessoa competente;

e) conservagdo de documentos;

f)  utilizacdo da chave de desencravamento de socorro;

g) operacdo de desencarceramento de socorro.
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Anexo A
(normativo)

Lista dos dispositivos eléctricos de seguranca

O Anexo A é completado com as seguintes adi¢6es e modificacdes:

Quadro A.1 — Lista dos dispositivos eléctricos de seguranca

Seccao Dispositivos referenciados

52222 Controlo do fecho das portas de visita e de socorro e dos postigos de visita

5.7.3.44) Dispositivo de paragem no poco

6.4.3.1b) Controlo da posicéao de inactivo do dispositivo mecanico

6.4.3.3¢€) Controlo do fecho dos algapdes e portas de visita na cabina

6.4.4.1¢) Controlo da abertura pela utilizagdo de uma chave, de uma porta de acesso
ao poco

6.4.4.1°) Controlo da posigéo de inactivo do dispositivo mecanico

6.4.4.10) Controlo da posigéo de activo do dispositivo mecéanico

6.4.5.4 a) Controlo da posicédo de totalmente recolhida da plataforma retractil

6.4.5.5 b) Controlo da posicéao de totalmente recolhidos dos batentes moveis

6.4.5.5¢) Controlo da posicgao de totalmente estendidos dos batentes méveis

6.4.7.1¢) Controlo do fecho da porta de acesso

6.4.7.2 ) Controlo do fecho da porta de acesso

6.7.1.5 Dispositivo de paragem na casa de rodas

7.7.3.1 Controlo do encravamento das portas de patamar
- portas de patamar de funcionamento automatico satisfazendo as
prescrigoes de 7.7.4.2;
- portas de patamar de funcionamento manual.

7.74.1 Controlo do fecho das portas de patamar

7.7.6.2 Controlo do fecho dos painéis sem encravamento

8.9.2 Controlo do fecho da porta da cabina

8.12.4.2 Controlo do encravamento do alcapao de socorro e da porta de socorro da
cabina

8.15b) Dispositivo de paragem no tecto da cabina

95.3 Controlo do alongamento relativo anormal de um cabo ou de uma corrente
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9.6.1¢)
9.6.2
9.8.8
9.9.11.1
9.9.11.2
9.9.11.3
9.10.5

10.4.3.4
10.5.2.3. b)

10.5.3.1 b) 2)
11.2.1¢)
125.1.1

12.8.4¢)

12.85
12.9

13.4.2
14.2.1.2 a) 2)
14.2.1.2 a) 3)

14.2.1.3.¢)
14.2.1.5. b)
14.2.1.5. )
14.2.2.11)
14.2.2.1 )

no caso de dois cabos/correntes de suspenséo

Controlo da tensédo dos cabos de compensacdo

Controlo do dispositivo anti-ressalto

Controlo da actuacdo do para-quedas

Detecgdo de sobrevelocidade

Controlo do retorno do limitador de velocidade a posi¢do normal
Controlo da tenséo do cabo do limitador de velocidade

Controlo do dispositivo de protecgdo contra a velocidade excessiva da
cabina em subida

Controlo do retorno a posi¢do normal dos amortecedores

Controlo da tensdo do dispositivo de transmissdo da posicao da cabina
(dispositivo de fim de curso de seguranca)

Dispositivo de fim de curso de seguranca para ascensores de aderéncia
Controlo do encravamento da porta da cabina

Controlo da posicéo do dispositivo amovivel para a manobra de socorro
manual

Controlo da tensdo do dispositivo de transmissdo da posicao da cabina
(dispositivo de controlo da reducédo de velocidade)

Controlo da desaceleracdo para amortecedores de curso reduzido
Controlo do afrouxamento dos cabos ou correntes para ascensores de
tambor de enrolamento

Controlo dos interruptores principais por contactores - disjuntores
Controlo do nivelamento e renivelamento

Controlo da tensdo do 6rgdo de transmissdo da posicao da cabina
(nivelamento e renivelamento)

Dispositivo de paragem em manobra de inspecgéo

Limitacdo do curso da cabina em manobra de colocacdo ao piso
Dispositivo de paragem em manobra de colocacgao ao piso

Dispositivo de paragem junto da maquina

Dispositivo de paragem junto dos quadros para as manobras de socorro e

de ensaios
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Anexo C
(informativo)

Processo técnico

C.2 Disposic0es gerais

O texto desta sec¢do é substituido pelo seguinte:

a)
b)
c)
d)
e)
f)

nome e morada do instalador, do proprietario e/ou da entidade utilizadora;

endereco do local de instalagéo;

tipo de equipamento — carga nominal — velocidade nominal — nimero de passageiros;
curso do ascensor, numero de pisos servidos;

massa da cabina e do contrapeso ou da massa de equilibrio;

meios de acesso aos locais de maquinaria e de rodas.

C.3 Informagcbes tecnicas e desenhos

O texto desta seccdo é substituido pelo seguinte:

Plantas e cortes necessarios para se poder ter a no¢do da instalacdo do ascensor, incluindo os locais para as
maéquinas, rodas e aparelhos.

Estes desenhos ndo tém necessidade de representar os pormenores de construcao, mas devem conter os dados
necessarios para verificacdo da conformidade com a presente norma e particularmente o seguinte:

a)
b)
c)
d)
e)
f)

9)
h)

)
K)

dimensionamento vertical da caixa e reservas inferiores no pogo (5.7.1, 5.7.2, 5.7.3.3);
eventuais espagos acessiveis sob a caixa (5.5);

acesso ao pogo (5.7.3.2);

protecgdes entre 0s ascensores, se houver varios na mesma caixa (5.6);

indicacéo dos furos para fixacoes;

localizacdo e dimensdes principais dos locais de maquinaria com implantacdo da maquina e dos
principais dispositivos. Dimensdes da roda de trac¢do ou do tambor. Orificios de ventilagdo. Reacgoes
nos apoios no edificio e no fundo do poco;

acesso aos locais da maquinaria (6.2);

se existir, localizacdo e dimensdes principais do local de rodas. Localizacdo e dimensfes das rodas;
localizagdo de outros dispositivos no local das rodas;

acesso ao local das rodas (6.7.1.3);

disposicdo e dimensGes das portas de patamar (7.3). Ndo € necessario representar todas as portas se sdo
idénticas e estdo indicadas as distancias entre soleiras das portas de patamar;

disposicéo e dimensdes das portas de visita, dos postigos de visita e das portas de socorro (5.2.2);
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s)

Ly

dimensdes da cabina e dos seus acessos (8.1, 8.2);
distancia da soleira e da porta da cabina a parede que comporta os acessos (11.2.1 e 11.2.2);

distancia horizontal entre a porta da cabina e a porta de patamar fechadas, medida como referido em
11.2.3;

principais caracteristicas da suspensao: coeficiente de seguranga, cabos (nimero, didmetro, composicao,
carga de rotura), correntes (tipo, composicdo, passo, carga de rotura), cabos de compensacdo (quando
existam);

calculo do coeficiente de seguranca (Anexo N);

principais caracteristicas do cabo do limitador de velocidade e/ou do cabo de seguranca: diametro,
composi¢do, carga de rotura, coeficiente de seguranga;

dimensdes e célculo das guias, acabamento e dimens@es das superficies de atrito (estirado, frezado,
rectificado);

dimensdes e calculo dos amortecedores de acumulacéo de energia com caracteristicas lineares.
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Anexo D
(normativo)

Exames e ensaios antes da colocagéo em servico

D.2 Ensaios e verificagdes
g) instalacdo eléctrica:
O texto desta seccdo é substituido pelo seguinte:

1) medicdo da resisténcia de isolamento dos diferentes circuitos (13.1.3). Nesta medicdo desligam-se os
elementos electronicos;

2) verificagdo da continuidade eléctrica da ligacdo entre o borne de terra dos locais da maquinaria e 0s
diferentes 6rgédos do ascensor susceptiveis de ficarem acidentalmente sob tenséo;

E acrescentado a seguinte alinea:
0) ensaios de funcionamento dos dispositivos seguintes, quando existentes:
— dispositivo mecanico para evitar o movimento da cabina (6.4.3.1);

— dispositivo mecénico para parar a cabina (6.4.4.1). Deve ser dada especial atencdo ao para-quedas
quando utilizado como dispositivo mecéanico, por exemplo, quando actuado em velocidade de
operacéo de socorro e cabina vazia;

— plataforma (6.4.5);
— dispositivo mecanico para bloqueio da cabina ou batentes moveis (6.4.5.2);

— dispositivos para operac6es de socorro ou de ensaio (6.6).
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Anexo E
(informativo)

Exames e ensaios periddicos, exames e ensaios apos uma transformacao
importante ou ap6s um acidente

E.2 Exames e ensaios ap6s uma transformacao importante ou ap6s um acidente
O texto desta seccdo é substituido pelo seguinte:

As transformacdes importantes e os acidentes devem ficar registados na parte técnica do registo ou pasta
mencionado em 16.2.

S&o consideradas transformacdes importantes, em particular:
a) amudanga:

1) davelocidade nominal;

2)  dacarga nominal;

3) damassa da cabina;

4)  do curso;
b) amudanca ou substituicéo:

1) do tipo do dispositivo de encravamento (a substituicdo de um dispositivo de encravamento por
outro dispositivo do mesmo tipo ndo é considerada uma transformagdo importante);

2)  damanobra;

3) das guias ou do tipo de guias;

4)  do tipo de portas (ou aumento de uma ou varias portas de patamar ou de cabina);
5) daméquina ou da roda de traccéo;

6)  do limitador de velocidade;

7)  do dispositivo de proteccdo contra a velocidade excessiva da cabina em subida;
8)  dos amortecedores;

9)  do para-quedas;

10) do dispositivo mecéanico para evitar o movimento da cabina (6.4.3.1);

11) do dispositivo mecanico para parar a cabina (6.4.4.1);

12) da plataforma (6.4.5);

13) do dispositivo mecéanico para blogueio da cabina ou batentes méveis (6.4.5.2);
14) dos dispositivos para emergéncia ou operacoes de ensaios (6.6).

Devem ser submetidos & pessoa ou organismo responsavel, os documentos e as informagfes necessarias para
0s ensaios apds uma transformagdo importante ou apds um acidente.
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Aqguela pessoa ou aquele organismo julgara da oportunidade de proceder ao ensaio dos 6rgdos modificados
ou substituidos.

Estes ensaios serdo, no maximo, os requeridos para os 6rgaos de origem, antes da entrada em servigco do
ascensor.



NP
EN 81-1:2000/A2
2007

p. 35 de 36

Anexo O
(informativo)

Locais de maquinaria — Acessos (6.1)

1 i
2 [I § 6.4.4
3 qum)

Legenda

1 Portas e algapdes § 6.3.4 € 6.4.7
2 Locais de maquinaria § 6

3 Acessos § 6.2
Figura O.1 — Locais de maquinaria — Acessos (6.1)
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Anexo ZA
(informativo)

Seccdes da presente Norma Europeia relacionados com requisitos essenciais ou
outras disposic¢des das Directivas UE

A Nota 1 é substituida pelo seguinte:

NOTA 1:  Os principios mencionados em 0.2.2 desta norma aplicam-se as secgdes 6.2, 6.3, 6.5 € 6.7.
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